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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

¢QUE ES EL RSA Y EL GSA?

EI RSA es un actuador eléctrico flexible con vastago guiado. El modelo
estandar RSA-ST esta disponible en seis tamafos. EI modelo de
alta fuerza RSA-HT esta disponible en los 4 tamaios mas
grandes, incorpora componentes de transmision de
torque mas resistentes (acopladores, poleas,
bandas) y rodamientos axiales de mayor
capacidad.

Veéase 3600-4238 para
informacion sobre la RSA.

EI RSA

guiado

(GSA) ariade
guiado y soporte de
carga al disefio. El GSA-
ST esta disponible en los 4
tamafos mas pequefos. El GSA-
HT, disponible en los tamafios 24 y

, Entrega
32, ofrece los componentes de transmis- rapida
ion de torque y la capacidad de empuije de los Construido
mismos tamarios de RSA. bajo pedido
ACTUADORES ELECTRICOS CON VASTAGO TOLOMATIC
ERD RSH RSA RSX GSA IMA

@ S
Actuador con Actuador higiénico | Actuador con Actuador con Actuador con Servoactuador
vastago con vastago vastago vastago vastago guiado | integrado
Fuerza
de hasta: 2,2 kN 35 kN 58 kN 294 kN 18,5 kN 35,8 kN
Vgleoﬁg?g 1.016 mm/sec | 498 mm/sec | 3.124mm/sec | 760 mm/sec | 3.124 mm/sec | 1.334 mm/sec
Longitud de
carrera d hasta. 609 mm 1.219 mm 1.524 mm 1.500 mm 914 mm 457 mm
Tipo de De bolasy de | Solida, de bolas | De bolasy de | Sélida, de bolas | De bolasy de

Sélida y de bolas

tornillo/tuerca rodillos y de rodillos rodillos y de rodillos rodillos

Para obtener informacion completa, consulte www.tolomatic.com o el numero de documentacion:

Nimero de\ - 5190-4020 | 2100-4016 (ES) | 3600-4238 ES) | 2171-4011 (ES) | 3600-4236 (ES) | 2700-4023 (ES)

(No todos los modelos ofrecen los valores maximos indicados, por ejemplo: la fuerza maxima puede no estar disponible con la velocidad maxima.)

www.tolomatic.com Tolomatic e2¢  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

Aplicaciones Pérticos y aplicaciones multieje CONTENIDO

¢Qué es el RSA y el GSA? ... .6sA_2
Aplicaciones .............. GSA 3
Caracteristicas del GSA-ST 6SA_4
Caracteristicas del GSA-HT 6SA_5

Especificaciones........... GSA_6
Deflexion de la

baraguia ........... Gsa_13
Dimensiones............ GsA_18
Sensores ... GSA_21
Ficha de datos

e aplicacion............ GSA_23

Pautas de seleccion . ... GSA_24

Piezas de semvicio ... GSA_2H

Cargas en voladizo = Peddo G3A............. il

Diferencia Tolomatic ... GSA_27

Otras aplicaciones:

e Animacion e Reemplazo hidraulico e Reemplazo neumatico e Control de tension

¢ Maquinaria de montaje e Posicionamiento laser e Pulidoras de precision ® Bancos de pruebas

e Cambiadores automaticos de e Manipulacion de materiales e Remachado / sujecion / union e Dobladora de tubos
herramientas ¢ Equipo médico e Brazos manipuladores ¢ Bombas volumétricas

e Automotriz o Moldeadoras roboticos e Control del chorro de agua

* Sujecion o Abrir / cerrar puertas * Equipos para aserraderos e Generacion de olas

e Conversion « Equipo de empaque e Semiconductores « Orientacion de tela

e Transportadores * Sujecion de piezas e Control Qel movimiento del e Soldadura

* Pruebas ciclicas * Elevadores de pacientes . Ezf;r;?;go * Bobinado de alambre

. : .

o H?r?r?:g(:?:s * Pick & Place e Posicionamiento de la mesa *y muchos mas

www.tolomatic.com Tolomatic e3¢  1-763-478-8000
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GSA-ST ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

El actuador de tornillo guiado GSA es ideal para aplicaciones de empuje medio. El disefio de vastago guiado auténomo y el funcionamiento
estilo corredera de cilindro hacen que esta solucion sea ideal para aplicaciones que requieren guiado y soporte de la carga. Una robusta y
amplia placa portaherramientas permite montar facilmente los herramentales finales necesarios para muchas aplicaciones. Fabricado bajo
pedido en longitudes de carrera de hasta 914 mm (36 in.) con la tecnologia de tornillo de su eleccion.

La opcion ST de la GSA (imagen inferior) es ideal para aplicaciones de fuerza media.

DISENO LIGERO DE ALUMINIO
Para una aplicacion flexible

El bloque de guias anodizado negro
proporciona un soporte estructural
solido y multiples opciones de montaje

El disefio de extrusion de tubo
anodizado en negro esta optimizado
para ofrecer rigidez y resistencia

LIMPIADOR DE
VASTAGO
Para una larga vida

Evita la entrada de
contaminantes en la
carcasa para prolongar
la vida Util del actuador

Canales de sensores externos en todos
los lados permiten una facil colocacion
de los sensores de posicion

GUIAS Y RODAMIENTOS INTEGRADOS
Admite momentos de flexion elevados

Las guias de acero endurecido proporcionan una gran
rigidez y una baja deflexion

Cuatro rodamientos de bolas lineales o compuestos
soportan la carga para un movimiento suave y uniforme

El puerto de lubricacion suministra lubricante para toda
la vida Util del actuador

Viéstagos sobredimensionados disponibles para una
mayor capacidad de carga

Opcion de flecha de acero inoxidable disponible para
resistencia a la corrosion

www.tolomatic.com

SUPERFICIES MAQUINADAS CON PRECISION
Para una mayor flexibilidad de montaje

La carcasa del rodamiento extruido esta mecanizada
con precision en dos superficies para conseguir un
movimiento lineal preciso y facimente alineado.

La placa de sujecion esta alineada y ensamblada
para proporcionar una superficie de montaje precisa

BARRAS GUIA SOBREDIMENSIONADAS

Disponible para aumentar la capacidad de carga o reducir la
flexion

+COLLARES DE PARADA

Proporcionar un mecanismo de parada positiva cuando sea
necesario

*RESISTENCIA A LA CORROSION

Incluye barras guia y tornilleria de acero inoxidable 316 para
mejor proteccion hacia el ambiente

+OPCION METRICA
Dispone de orificios roscados métricos para el montaje de la carga
en la placa de herramientas y del actuador en las superficies de
acoplamiento

+SENSORES

Elija entre: De lengtieta, estado sélido PNP o NPN, todos
disponibles normalmente abierto 0 normalmente cerrado

4o 1-763-478-8000
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GSA-HT ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

La opcion HT de la GSA (imagen inferior) es una variante de alto torque ideal para
aplicaciones de mayor fuerza. Esta opcion permite utilizar tornillos de rodillos junto con
un disefio de soporte de motor de transmision de torque mas elevado.

ORIENTACION DEL MOTOR QUE

Fondo amarillo = Puede elegir:
SOLO HT MULTIPLES TECNOLOGIAS DE TORNILLO La opcion en linea acopla directamente el eje motriz
CARACTERISTICAS Puede elegir: y suele ser una carcasa de una sola pieza para una

Las tuercas solidas de bronce o de resina alineacion y soporte Gptimos del motor

ofrecen un rendimiento silencioso a menor
costo; anti-backlash disponible

La opcion en paralelo inverso minimiza la longitud total,
acoplando el motor y el eje motriz mediante una banda

Las tuercas de bola ofrecen eficacia a un precio con una relacion de reduccion de 1:16 2:1

rentable; anti-backlash mecanico disponible

PARACHOQUES . . .
INTERIORES Los tornillos de rodillos proporcionan los
Protege el hardware mayores indices de fuerza y vida Util disponibles

Los topes protegen el
conjunto de tornillo y
tuerca de dafios en ambos
extremos de la carrera

TU MOTOR AQUI
Puede elegir:

Especifique el dispositivo
que se va a instalar y el
actuador se envia con

la tornilleria de montaje

adecuada
Especifique y envie su
dispositivo a Tolomatic
para instalacion en fabrica
RODAMIENTOS DE APOYO o
PARA EL TORNILLO .Mottolr gum'”'s}r?do et
Para una mayor precision y nstaiado por folometic
duracion

El diseno exclusivo del conjunto de
rodamientos de alto empuie elimina
la exentricidad y aisla las fuerzas
lineales para ¢l eje de transmision
PUERTO DE ENGRASADO TUBO DE EMPUJE DE ACERO Y

Lubricacion cémoda sin desmontaje PLACA PORTAHERRAMIENTAS

Este sistema de relubricacion prolonga la L U]

vida Util del tornillo El tratamiento de nitruro en baio
salino proporciona una excelente
proteccion frente a muchos
productos quimicos

De serie con todos los actuadores HT

www.tolomatic.com Tolomatic 1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO s
units: metric ESPECIFICACIONES

a = = = = ,
_ = |2 = S | 2o £ __ | TORQUE DE FRICCION
Y |SgS| g5 | o= | &2 = Q& | DINAMICO MAXIMO
) S o o ] 8 8 \E E = oc
= = = |5%52| 22 | 22 | 25 | 52 (555 5 |osaces
mm = mm/rev N N mm/300 |  mm mm  [kg-m2106|kg-m>106| N-m N-m
4572 | SNO1 | 25.40 310 NA 025 | 0.18 95 013 | 0.0006 | 0.33 0.64
457.2 | SN02 | 1270 310 NA 015 | 0.18 95 0.04 | 00002 | 0.17 0.32

12 | 457.2 | SNO5 5.08 310 NA 0.15 0.18 9.5 0.01 0.0001 0.06 0.13
4572 | BZ10 2.54 310 NA 0.15 0.20 9.5 0.01 0.0001 0.05 0.09
457.2 | BN(L)08 3.18 580 | 1,330 0.08 0.38 9.5 0.01 0.0001 0.06 0.08
609.6 | SNOt 25.40 310 NA 0.25 0.18 9.5 0.23 0.0009 0.33 0.69
609.6 | SNO2 12.70 310 NA 0.15 0.18 9.5 0.06 0.0003 017 0.35
16 | 609.6 | SNOS 5.08 310 NA 0.15 0.18 9.5 0.02 0.0001 0.06 0.14
609.6 | BZ10 2.54 310 NA 0.15 0.20 93 0.01 0.0001 0.05 0.11
609.6 | BN(L)08 3.18 580 | 1,330 0.08 0.38 9.5 0.01 0.0001 0.06 0.08
762.0 | BZ10 2.54 2,670 NA 0.08 0.38 15.9 0.22 0.0005 0.47 0.45
762.0 | BN(L)05 5.08 3,690 | 6,300 0.08 0.38 15.9 0.24 0.0005 0.33 0.31
24 | 762.0 | BNQO2 | 12.70 1,510 | 4,800 0.08 0.38 12.7 0.34 0.0007 0.33 0.31
762.0 | BNMO5 5.00 3,870 | 12,000 0.08 0.38 16.0 0.24 0.0006 0.34 0.32
762.0 | BNM10 | 10.00 1,910 | 8,500 0.08 0.38 16.0 0.29 0.0007 0.34 0.32
9144 | BZ10 2.54 3,510 NA 0.08 0.38 19.1 0.37 0.0010 0.62 0.69
914.4 | BN(L)05 5.08 4,230 | 7,200 0.08 0.38 19.1 0.39 0.0011 0.47 0.54
914.4 | BN(L)02 | 12.70 2,360 | 14,900 0.08 0.38 20.0 0.57 0.0016 0.47 0.54
914.4 | BNMO5 5.00 6,050 | 13,700 0.10 0.07 20.0 0.39 0.0014 0.50 0.56
914.4 | BNM10 | 10.00 3,020 | 21,000 0.10 0.07 20.0 0.49 0.0017 0.50 0.56
914.4 | BNM20 | 20.00 1,510 | 11,400 0.05 013 20.0 0.88 0.0028 0.50 0.56

32

762.0 | RNO4 4.00 7,600 | 24,800 0.01 0.03 15.0 0.27 0.0043 0.7 0.69
24 HT | 762.0 | RNO5 5.00 7,600 | 24,800 0.01 0.03 15.0 0.28 0.0046 0.53 0.51
762.0 | RN10 10.00 6,900 | 24,800 0.01 0.03 15.0 0.38 0.0066 0.76 0.73
9144 | BZ10 2.54 | 11,100 NA 0.15 0.20 19.1 0.37 0.0010 0.62 0.69
914.4 | BN(L)05 5.08 4,200 | 7,200 0.10 0.38 19.1 0.39 0.0016 0.49 0.55
914.4 | BN(L)02 | 1270 | 11,100 | 14,900 0.08 0.38 19.1 0.57 0.0011 0.49 0.55
914.4 | BNMO5 5.00 8,000 | 13,700 0.10 0.07 20.0 0.48 0.0014 0.45 0.52
32HT| 9144 | BNM10 | 10.00 | 11,000 | 21,000 0.10 0.07 20.0 0.65 0.0017 0.45 0.52
914.4 | BNM20 | 20.00 | 10,500 | 11,400 0.05 0.13 20.0 1.35 0.0028 0.45 0.52
914.4 | RNO4 4.00 | 18,500 | 56,800 0.01 0.03 20.0 3.45 0.0013 112 1.20
914.4 | RNO5 5.00 | 17,300 | 56,800 0.01 0.03 20.0 3.47 0.0013 1.16 1.23
914.4 | BRN10 10.00 | 18,500 | 56,800 0.01 0.03 20.0 3.66 0.0017 1.22 1.29

CODIGO DEL ‘ .
TOR'—LO DESCRIPCION E Pongase en contacto con Tolomatic para obtener opciones de mayor precision y menor juego mecanico.

Tuerca de Bolas
BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego 1(L) para tornillos de bolas de bajo juego: juego = 0,0020" (0,05 mm)
BNM__| Tuerca de Bolas Métrica *Para tornillos SN y BZ, empuje dinamico continuo maximo sujeto a la limitacion de Empuje x Velocidad. 305
BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo **Para los tornillos RN, BN y BNL, la capacidad de carga dinamica refleja una fiabilidad del 90% para 1 millon de revoluciones.
SN Tuerca Sélida

www.tolomatic.com Tolomatic «6e  1-763-478-8000
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sizeit.tolomatic.com para

GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO una slecion o

actuadores rapida y precisa

ESPECIFICACIONES

units: metric

PESO DEL ACTUADOR
: _ INERCIA DE MONTAJE DEL
= MONTAJE DEL MOTOR CARRERA MOTOR
= B RP RP B&CB| COB RP RP
= kg kg kg kg kg/mm | ko/mm | kg-cm? | kg-cm? | kg-cm?2
12 ST 15 04 0.3 NA 0.004 | 0.005 0.09 0.44 NA
16 ST 3.1 0.4 04 NA 0.005 | 0.007 0.09 0.44 NA

24 ST 6.2 0.4 0.8 1.0 0.010 | 0.013 0.09 0.44 0.36
328T | 117 0.6 1.3 1.4 0.017 | 0.021 0.53 0.46 0.47
24 HT 8.1 1.1 1.1 1.0 0.011 | 0.014 1.65 1.13 0.31
32HTBN| 117 2.4 1.3 1.5 0.019 | 0.024 6.88 0.72 0.53
32HTRN| 17.6 2.3 26 2.7 0.019 | 0.024 6.88 4.06 1.93

RENDIMIENTO
Tamario: 12,16: CAPACIDADES DE VELOCGIDAD CRITICA
CARRERA (mm)
127 254 381 508 635
120 D—— 3,048 __
| O —_—
® 100 \\ B a0 & (@0
3 \\ E |@=sn02
£ 80 \ Ste 2032 £
N Q |@==5N05
S o \ = 1,524 6 ®
a \ i O |@®-===:BN08
8 40 ~ ; 1,016 O
— | L (@=xBZ10
R e \\, 508 = @
: S
0 5 10 15 1820 25
CARRERA (in)
c?t?l'}?l?LEEL ‘ DESCRIPCION
BN Tuerca de Bolas

BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego

BNM Tuerca de Bolas Métrica
BZ Tuerca de Bronce

RN Tuerca de Rodillo

SN Tuerca Sélida

www.tolomatic.com Tolomatic «7¢  1-763-478-8000
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®

Tamario: 24: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA

50

CARRERA (mm)

508

~
o

w
o

N
()

A
(@)

VELOCIDAD (in/sec)

CARRERA (in)

Tamario: 32: CAPACIDADES DE VELOCIDAD CRITICA

D
(@)

254

CARRERA (mm)

508

762

N
o

N
(@}

VELOCIDAD (in/sec)

762
1,270
€—BN2
1O1e_ 1 @—RN10
260 8 |@®---BNM10
E | @---RN05
“gS o
g
254 3 | @ RNO4
> @""8210
30
1,624
__| ®—GSA32BNM20
3| @— GSA32 RN10
1 016 & | © -~ GSA32 BNO2
- E|®---GSA32BNM10
a| @ ---GSA32 RN05
S| ©@— GSA32 RNO4
508 g ®— GSA32 BNO5
=i | @ -~ GSA32BNMO5
> | @—GSA32 BZ10

(@)
O\\\\\\\\\\\\\\\\\\‘\\\

CARRERA (in)

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion de
actuadores rapida y precisa

TORNILLO | DESCRIPCION

BN Tuerca de Bolas

BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
BNM Tuerca de Bolas Métrica

BZ Tuerca de Bronce

RN Tuerca de Rodillo

SN Tuerca Sélida

www.tolomatic.com
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

Tamafio: 12,16: LIMITES PV (Tuercas sélidas)

una seleccion de

VELOCIDAD (mm/sec)
635 1,270 1,905 2,540 3,175
70 | 311
60 @_ SNO1 267
O©=—>5N0?2
S ~50 . ©= SNO5 222 —2
< 0 - @==B/10 178 2
o N
& 30 - N\ 133
T \ E
ﬁ?
0 il ‘ 0
0 25 50 75 100 125
VELOCIDAD (In/SeC) cODIGO DEL‘ i
' ' e s
4 BNL Tuerca de Bolas de Bajo Juego
Tamario: 24,32: LIMITES PV (Tuercas de bronce) EAM | Tors 0 80 it
VELOCIDAD (mm/sec) S T Seice
25 51 76 102 127 152 178
2,500 111
('—GSASQ BZ10
9 1500 67 &
=. \ <
<g N
E 1,000 \ 4.4 T
T \ ' %
E (TR
500 [ \o\\ .
....... \\
. 1 @ ...................................... \ ............
0 1 2 4 5 6 7
VELOCIDAD (in/sec)

LIMITES PV

Cualquier material que soporte una carga deslizante esta limitado por
la acumulacion de calor. Los factores que afectan a la tasa de generacion de calor

en una aplicacion son la presion sobre la tuerca en libras por pulgada cuadrada
(P) y la velocidad de la superficie en pies por minuto (V). El producto de estos fac- (

tores proporciona una medida de la severidad de una aplicacion.

www.tolomatic.com
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Fuerza

sizeit.tolomatic.com para

actuadores rapida y precisa

Velocidad

Tolomatic

(Indice de empuje méx.)) ((Velocidad nominal max.)

e0e
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sizeit.tolomatic.com para

GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO una slecion o

actuadores rapida y precisa

ST CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO
Tamaro: 12, 16, 24

CARRERA (mm)
127 254 381 508 635 762
A
800 [==========" ' Wlaiuileh lsislsislstsals 36
7 9 € 24-BNM05
= | © -~ 24-BN05
=600 — (@) 75| ©
2 | f @— 248710
< AN
AR E——— ©---1------y et N 18N ©)-- - 24-BNM10
R T B \\\ i | @ 22-BN02
T (18 [ 1 1] -
- 200 e e N Y @~ 12/16-BN08
!IIIIIIIIIIII IIIIIIIIIIIIIIII........... .................. @_12/16_SN&BZ
0 5 10 15 20 25 30
CARRERA (in)
ST CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO
Tamario: 32 CARRERA (mm)
1400 127 254 381 508 635 762 889 ¢, ®
@
1200 \ 53
B e P [ R S N 4 = | @—328M05
é” 800l L [ Y R — N\ 3.6 = ©---+32-BNO5
ﬁi ______________ @__________________________"_~-_.1___ ﬁ ©----32-B710
o' 600 27 | @~ 32BN
g 3 ------------------- G- .......................................... -w.::::: .... : 9.-" 32_BN02
0D %00} TTeils ~18 L
o @ 32-BAM20
200 0.9
0
0 5 10 15 20 25 30 3536
CARRERA (in)
CP(IJ)III?I?LEEL ‘ DESCRIPCION
NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una BN o e & B0 JU6
alineacion perfecta. Se recomienda utilizar un margen de seguridad BNM | Tuerca de Bolas Métrica
adicional, especialmente en aplicaciones de empuje elevado. BT Tusron de Rodio
SN Tuerca Solida

www.tolomatic.com Tolomatic e10e  1-763-478-8000
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sizeit.tolomatic.com para

GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO una slecion o

actuadores rapida y precisa

HT CARGA DE PANDEO DEL HUSILLO DE RODILLOS
Tamaro: 24, 32

CARRERA (mm)
127 254 381 508 635 762 889

4,000 \ 17.8

................................ \.(...

3,000 \\{@ 133 = @—32-RN04
5 O\ ©Z | @ 32-RN05
= N < | ®—32-RAN10

N .
N'2,000 ® \\ 89 o | © - 24-RN04
% :ooooo;ooooo:ooooo-o.:::zf\ { - I.I:.I 9"'24-RN05
= “olreul® T o T | @ 2o
| [ R R
.emf'..‘.»“?‘.
0
0 5 10 15 20 25 30 35
CARRERA (in)
® ®
HT CARGA DE PANDEO DEL TORNILLO
Tamafio: 32
CARRERA (mm)
2,500 oo 127 254 _— Jg 508 635 762 889 4
@ '-"\\ A
@ @ 32-BN02
2,000 3N 8.9 ©----32-B710
= © \ = | ©--32BWMI10
2 1,500 N 6.7 | ®—32-BNM20
N XN < | B—32-B\MOS
£ 1,000 44 | @--32BN05
TTRMdd = ShREE - bbbk BEeEn SR ST w
= D
T T
500 2.2
0
0 5 10 15 20 25 30 35 .
CARRERA (in) C?EA%?LEEL‘ DESCRIPCION
ENL %g[gg gg gg:g: de Bajo Juego
NOTA: Los limites de carga de pandeo indicados suponen una B Tuerca de Boles Wit
alineacion perfecta. Se recomienda utilizar un margen de seguridad AN Tueroa do Rodilo
adicional, especialmente en aplicaciones de empuije elevado. SN__| Tuerca Solida

www.tolomatic.com Tolomatic eile  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO s
GRAFICOS DE VIDA UTIL DE LOS TORNILLOS DE BOLAS

FUERZA (N)
000 2.2 4.4 6.7 8.9 11.125 400 --- 32-BNM10
@ﬁ@ A\ ©-+-- 32-BN02
1 r ‘ N N
TERACE ® — 32-B\M20
g [ " -\ ". \\~
2 100{2 %\ ool 2540 @— 32-BNM05
- \“ “‘ \\ "‘. —
g N AN T E| @ 24-BW05
o E ‘\ ‘\ ~.~~ b S~ < - =
s ] L g | @~ 24BNMI0
£ 104 R é = T | 254 = | @--- 32-BN05
< . - i e Nea <
(] » s \‘ - ~, = = ecece -
S NS N el =) @ 24-BN02
. 4\'4, "~.._.. 3 _
, n@ ‘r~\ ~ D \\\ | ~..,__... 0""24 BN05
0 500 1,000 1,500 2,000 2,500 @---+12/16-BN08
FUERZA (Ibf)
FUERZA (N)
4.4 8.9 13.3 17.8
) 10,000 - — 254,000
L PN
. YRANNN ©—32-RN10
£1,000 0%t 25400 | @+ 32-RN05
g Ll SRR = -
2 SRR RS £|©  32R\04
() N 2ole ~
£ 100 S N SNl NS 2540 = | @reee24-RN10
— N S, - e -
é ~,:%1?. D -.,\_. - .\ ] ﬂ > G 24 RNO5
S - \\-LL °ded | — _
3 . 10 ~~.. ._' — ®aq 254 G 24 RN04
> T 1 — — T N — 1T
Fj o
cggrliﬁ?LEgL ‘ DESCRIPCION
1 BN Tuerca de Bolas
0 1 ,000 2,000 3,000 4,000 S'I:llk/l ¥uerca ge So:as R;IeltB.ajo Juego
uerca dae boias lvietrica
FUERZA (lbf) BZ Tuerca de Bronce
RN Tuerca de Rodillo
SN Tuerca Sélida
NOTA: La vida util prevista Lyg de  La formula subyacente que define este valor es: Utilice el cdlculo de"Carga equivalente " que figura a continuacion, cuando la
un actuador lineal de tornillo de L= C\3,,_ carga no sea constante a lo largo de toda la carrera. En los casos en que la va-
bolas se expresa como la distancia 0= ( Pe ) /Q - riacion de la carga sea minima, utilice la carga mayor para calcular la vida util.
de recorrido lineal que se espera
que el 90/% dle los (f]gm///os dg LoVida util en millones de unidades (in o mm), P= J L1(Py)3+Lo(P2)3+L3(P3)3+Ln(Pn)?
bolas fabricados con un man- donde: Dénde: L
ten/m/entg atdecuado a/cancentq C = Capacidad de carga dinamica (Ibf) o () P, = Carga equivalente (Ibf) o (N)
superen. Esto no es una garantia y P.=C ivalente (Ibf) o (\ _ i i
este gréfico debe utilizarse tnica- ’ S? /r;? %;%Lg\gegogs(ta;)tg gn)todos los = C.a da |‘n cremento .a d|fere‘nte carga (bf) 0 (N?, y
mente con fines estimativos.. movimientos entonces: L = Distancia total recorrida por ciclo (carrera de extension + carrera de retraccion)
carga real = carga equivalente L=Li+La+Lls+Ln
j& = paso del tornillo (in/rev) (mm/rev) L= Cada incremento de carrera con carga diferente (in.) o (mm)
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

®

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion de
actuadores rapida y precisa

Para determinar la capacidad de un GSA para cargas compensadas, siga estos pasos junto con
los graficos correspondientes que se proporcionan en las paginas siguientes.

1. Para obtener resultados mas precisos, la longitud de la carrera debe
ajustarse en funcion de la distancia entre el centro de masa de la
carga y la placa de herramientas.

Xadj =Xs +Xem
A continuacion, utilice X en lugar de X en el grafico “PESO
MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA”.

2. Para las cargas descentradas, calcular el peso de carga ajustado
mediante la siguiente formula para cada tamafo GSA:

GSA12: Waagj =W (1 + 0.67 Yem)
GSA16: Wagj =W (1 + 0.53 Yem)
GSA24: Waagj =W (1 + 0.40 Y.m)
GSA32: Waaj =W (1 + 0.53 Yem)

Donde Y., €s la distancia entre el centro de masa de la carga
descentrada y el centro de la placa portaherramientas. Entonces,
utilice Waaj en lugar de W en el gréfico “Peso de carga maxima
frente a longitud de carrera”. Utilice estos valores ajustados de
carrera y carga para evaluar la capacidad de carga maxima del
actuador.

3. Utilizando la longitud de su carrera y el peso de la carga, evalle la
desviacion del vastago guia. Si el punto de interseccion esta por
encima de la curva mas alta, pngase en contacto con Tolomatic
para obtener ayuda.

CARGA

@ e |os valores de carga méxima se basan en 200 millones de
pulgadas lineales de recorrido.

e No superar la curva de carga maxima.
e No se recomienda la carga de impacto para los actuadores GSA.

e | os frenos de motor pueden ser necesarios en actuadores
posicionados verticalmente con tuercas de plastico (macizas) o de
bolas en aplicaciones con riesgo de retroceso de la carga. (Los
actuadores con tuercas de bronce no retrocederan para cargaso
empujes dentro de las especificaciones del catdlogo.)

Preguntas: Pongase en contacto con Tolomatic para obtener ayuda.

EJEMPLO

GSA24 con 203 mm de carrera ajustada, Rodamientos Compuestos (CB) de tamafio estandar, y con una
carga ajustada de 68 kg. Valores de carga para evaluar las capacidades de carga maxima del actuador.

Utilizando los gréficos del GSA24 en la pagina 17, podemos ver que la carga esta por debajo de la carga
maxima permitida de 113 kg, y que la velocidad del GSA esta limitada a poco menos de 254 mm/s.

También vemos que la desviacion de la varilla guia a 203 mm de carrera sera de alrededor de 0,036 mm.

MAXIMUM LOAD WEIGHT vs STROKE LENGTH
Composite Bearing, Standard Guide Rods

250 127 \254 381 508 635 762
\ SYSTEM

200 91 __ SPEED
s B 5
= \ﬁ = 127 mm/s
s1%0 ® 685 | @—10ins
E \ g 264 mm/s
s 100 & Et C—15ins
: I
< — : &5

%0 n= @—50ins
. N 1270mms
0
0 5 10 15 20 25 30

Xs - STROKE (in)

www.tolomatic.com

3600-4236_00_GSA_catAES.indd 13

Tolomatic

GUIDE ROD DEFLECTION
Standard Guide Rods

Xs - STROKE (mm)

O 127264 381 508 636 7625 40
9/ W - LOAD
= B = WEIGHT
£0.1000 : 2540 € [@—250b
= — Q% = 113k
5 2 G—Jg%b
- -
e 501
& 00100 // 0.254 E By
77 >
11/ i
0.0010 I 0.025
0 5 01 25 30

5 20
Xs - STROKE (in)
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sizeit.tolomatic.com para

GSA12 ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO masssionte "

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA Para determinar la carga GSA, la velocidad de desplazamiento y
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estandar ~ !as capacidades de deflexion.

1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de

/
- 127 254 381 508 - carrera.
2. Utiice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” graficos
T 5 23 S para determinar si el rodamiento es capaz de soportar la carga prevista para el
= \ f tamafo del actuador y si la velocidad de desplazamiento esta limitada
<t S
e 40 8 = a.  Para los rodamientos lineales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
§ I// : desplazamiento para ninguna combinacion de carga y carrera.
30 14 =
E / a b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
2 20 C\//\& 9 § una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
e e (127mm/s)
I
= 10 453 3. Utilice los gréaficos “DESVIACION DE LA BARRA GUIA” para determinar la
cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de
0O 0 75 20 cargay carrera
a.  Tolomatic no recomienda utilizar un GSA con una desviacion de la varilla guia
superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)
PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia
" Sobredimensionadas
(05 o 05 406
140 64 102 203 305 406
a 200 \ 91
= 120 = w =
§ . \ “g D‘é'IE.LgIgI'I[')EANIIJA E \ \& S| VELOCIDAD
= = = = | DEL SISTEMA
< 100 453 | @—5ins < 150 68 ,
e = 127 s e g (@50
< 80 %S Oins = = 127 mmjs
< \Q I~ S O S S |@—10is
w60 7 8 . w 100 45w 254 mm/s
=) \ ~ C —15ins =) i
& c 2 381 mms ) g |©—15is
f 40 S 18 & o%5i a \ w 381 mm/s
o — ins o .
I I 635mm/s 1 50 c 23 1 25in/s
; 20 — 9 ; 50 |n/S ; ; 635”7"7/5
A o Bl - -
o ¢ : L 10 %% 4 8\972‘ 16 18
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Estandar Barras Guia Sobredimensionadas
B 102 203 305 406 e 400 1.0000 102 203 305 46 oe 400
| DE CARGA
= — ] = W - PESO
5 — ] £ |@— 100 2 E | DE CARGA
= 0.1000 bl L 2540 E 59kg =0.1000 }/ 2510 E | @—200b
g —F—r = ] g = 3 91 kg
5 = = 23kg ] = | @—100b
i 8 E (© b i 5 4ikg
| 0.0100 / 0254 ?glgg 1 0.0100 A 0254 8 |© gg}g
= 7 = = 45k = 77 = 10
717 O— 5b 77 45kg
/ 23k 4
[/ ’ /
0.0010 0.025 0.0010 0.025
0 4 8 12 16 18 0 4 8 12 16 18
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sizeit.tolomatic.com para

GSA16 ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO masssionte "

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA Para dete[minar la carga (_ijSA, la velocidad de desplazamiento y
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estandar s capacidades de deflexion.

Xs — CARRERA (mm) 1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de
127 254 381 508 carrera.

100 ,
Utilice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” graficos
K \ w S para determinar si el rodamiento es capaz de soportar la carga prevista para el
g \ f tamafio del actuador y si la velocidad de desplazamiento esté limitada
<
& \ é a.  Paralos rodamientos lineales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
é 60 Z desplazamiento para ninguna combinacion de carga y carrera.
—
E = b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
2 40 § una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
& e (127mm/s)
;I 20 ’= 3. Utilice los gréficos “DESVIACION DE LA BARRA GUIA” para determinar la
cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de
0O 5 g 0 5 carga y carrera
a.  Tolomatic no recomienda utilizar un GSA con una desviacién de la varilla guia
superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)
PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia
Sobredimensionadas
200 127 254 381 508 635
91 127 254 381 508 635
VELOCIDAD 0 N\ 1%
= = o — | VELOCIDAD
5 160 \ 739 | DELSISTEMA S0l 1\ 1132 | DELSISTEMA
£ \ < |5 £ \ [A] ot o
S N\ S 127 mmis s 3 |®—sis
& 120 = - £ 200 o= 127 mms
[O) - 543 | @—10ins s N IS .
o S i< |©—10ins
< < 254 mmvs < i<
3 o . I el 254 mm/s
w = C 15in/s w 9 'g .
a 80 36 381 mnvs a ( c—15ins
= 2 . o O 2 381 mmis
7] | @ 25in/s @P 100 458 )
o c g 63omms i @ & 2%ivs
1 40 i 18] 50is 1 - ol 635mm/s
= = 1270 ms = 50 2% | @—5is
\G\\ 1270 mm/s
00 5 10 15 20 25 0
0 5 10 15 20 25
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Estandar Barras Guia Sobredimensionadas
Xs — CARRERA (mm)
B 127 254 381 508 635 5c 400 1.0000 127 254 381 508 63555 400
= =] W - PESO = . W - PESO
3 | £ | DECARGA 3 o S0 E | DECARGA
= 0.1000 Q/ {2540 E | @—200D = 0.1000 p/ 2540 E O—30b
= = : B kg = 3 136kg
= | glow| 3 = 1 Bl
a | S | @—s50b a 7 | e s
! 0.0100 / ; 0.254? 23kg ! 0.0100 y —|0.254 ? g%’
= 77 ‘ = — : g
H i = 101 /7 i = 10b
117 } 45k a4 ; 45kg
i | 1/ ‘
24 24
000105 5 10 15 20 7 0% 0.00105 5 10 15 20 75 0%
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GSA24 ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estandar

Xs — CARRERA (mm)

127 254 1 508
200 38
= =
£ 1\ g
g 150 \ !/ §
[~ | //// <<
< ) % -
= 100 ' 45 o
- g &
2 =2 2
4 i
& 50 23 1
= — =
\
0
0 5] 10 15 20 25 30

Xs — CARRERA (pulg)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar

950 127 254 381 508 635 762 .
SN T
(] —_
5 200 91 B S TH
=3 = | —5ins
3 \\ﬁ 3 127 mnvs
g 150 688 |@—10is
s \ \ S 254 mm/s
w 100 w | C— 150k
= 853 381 mm/s
= © @ 25ins
'!'-I.‘ 5 T~ . 635mms
= | @500k
= 1270 mm/s
0
0 B 10 15 20 25 30
Xs — CARRERA (pulg)
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Estandar
Xs — CARRERA (mm)
1.0000 127 254 381 508 635 EZ 25 400
= g = | w-reso
2 : E | pEcaRGA
Z 0.1000 - 2500= | @—o50h
§ 7 ,é 2 113kg
= // = G—}gg{lb
s o] g
a e
= 0.0100 //,,/ 2258 2 gg}%
77 100
////;/ 45kg
0.0010 /// 0.025
0 5 10 15 20 25 30

Xs — CARRERA (pulg)

www.tolomatic.com
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Tolomatic

sizeit.tolomatic.com para
una seleccion de
actuadores rapida y precisa

Para determinar la carga GSA, la velocidad de desplazamiento y
las capacidades de deflexion.

1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de
carrera.

2. Utiice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” graficos
para determinar si el rodamiento es capaz de soportar la carga prevista para el
tamafio del actuador y si la velocidad de desplazamiento estd limitada

a.  Para los rodamientos lineales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
desplazamiento para ninguna combinacion de carga y carrera.

b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
(127mm/s)

3. Utilice los gréaficos “DESVIACION DE LA BARRA GUIA” para determinar la
cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de
carga y carrera

a.  Tolomatic no recomienda utilizar un GSA con una desviacion de la varilla guia
superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia
Sobredimensionadas
62

600 127 254 381 508 635 7 57
= VELOCIDAD
£ 5001 21Q DE'-,S,'S,H:EMA
= < Q—Si S
é 400 \\ 181§ 127 mm/s
s S [@—10ins
< 300 1365 254 mnvs
w W c 150k
= & o 2 381 mm/s
7] O | wi 25in/s
N — = 635mm's
100 45 = | @—50ins
=71 e 170 mmis
0
0 5) 10 1% 20 25 30
Xs — CARRERA (pulg)
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Sobredimensionadas
Xs — CARRERA (mm)
1.0000 127 254 381 508 635 762 25400
— W - PESO
5 Ea— = DE CARGA
2
2 £ |@®—550h
Z 01000 o 2500 2 249kg
= - = | @—20b
o A o 113kg
i // v /j & (@—10b
= 00100—/L LA 0254 1 ; ‘égf
///I /;// 23kg
777 10
I/ ok
0.0010 0.025
0 5] 10 15 20 25 30

Xs — CARRERA (pulg)
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sizeit.tolomatic.com para

GSA32 ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO una seleccion de

actuadores rapida y precisa

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA Para dete[minar la carga (_ijSA, la velocidad de desplazamiento y
Rodamiento Lineal de Bolas, Barras Guia Estandar 'as capacidades de deflexion.

1. Siga los pasos de la pagina 13 para ajustar el peso de la carga y los valores de
carrera.

Xs - CARRERA (mm)

_ 127 254 381 508 635
2. Utilice la “PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA” graficos
§ \ B para Ejeterminar siel roqamiento Ies capaz de sopor’Far la cargq plrevista para el
.50 = tamano del actuador y si la velocidad de desplazamiento esta limitada
<g
g \ § a.  Paralos rodamientos lineales a bolas no hay reduccion de la velocidad de
: 2 desplazamiento para ninguna combinacion de carga y carrera.
—

E 100 = b.  Para rodamientos compuestos, Tolomatic no recomienda operar un GSA con
2 § una combinacion de carga y carrera por encima de la linea de 5 pulg./s
& = e (127mm/s)

I
= = 3. Utilice los gréficos “DESVIACION DE LA BARRA GUIA” para determinar la

cantidad de deflexion que vera el sistema de guias con la combinacion de

0 cargay carrera

0 5 0 0 25 30
= D) a.  Tolomatic no recomienda utiizar un GSA con una desviacion de la varilla guia

superior a 0,5 pulgadas.(12.7 mm)

PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA PESO MAXIMO DE CARGA vs LONGITUD DE LA CARRERA
Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia Estandar Cojinetes de Material Compuesto, Barras Guia
el Sobredimensionadas
127 254 381 508 635 762 889 127 254 381 508 635 762 889
3 400 \ \ 181 = DEL SISTEMA g o0 \ \ 0 DEL SISTEMA
= 3 =1 = |
=5 S | &—5ins = S | O—si
< 300 \ 136 § 127 m/s <600 \ Q\ 272‘2 72|7§nm/s
S s (@10 %! S |@—i
® 3 2| mims | 8 @ 2 |9 i
E 200 9w |© 150k o 1400 181 m C—15infs
s B 2 381 mm/s =5 c P 381 s
5 N @ 25in/s it 25 in/s
£ 100 ~ —— 45 & g‘g?m/s ﬁ:zoo— \ ~ _— o = b3emms
1 n/s | 50 in/
> o = (O = %\ — — =09
0O 5 10 15 20 25 30 35 Oo 5 10 15 20 25 30 35
DESVIACION DE LA VARILLA GUIA DESVIACION DE LA VARILLA GUIA
Barras Guia Estandar Barras Guia Sobredimensionadas
Xs = CARRERA (nm)
1.0000 127 254 381 508 635 762 ;Ef 25.400 1.0000 127 254 381 508 635 762 889 25.400
_ DECARGA | o — "Wpso |
f; @A ’g WEIGHT § E‘ DE CARGA
= £ 0.1000 2540= |@=450 = 0.1000 : 2540 = 8501
= 52 z wlg| B k= @_3861@
Y ® = [®@—200b i ya /EY & | ©—20b
i1} /? 5 91k ik / 7 5 T13kg
i S (@—1wb a 100
2 | 0.0100 A1 0.254;| fgf 2 00100 i 0.254;. G_fgl’;g
Y/ 7 /
////////// 45k /// vira 45k
0.00100 5 0.025 0.00100 g =5 = 0.025

0 0
Xs — CARRERA (pulg)

0 Q
Xs - CARRERA (pulg)
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DIMENSIONES
GSA-ST ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO @ llomatcco/GAD Descargar 30 CAD

| Utilice siempre el modelo sélido CAD
BTN N Medidas métricas

)

" para determinar las dimensiones criticas

Al 1302 158.8 196.9 254.0 ,
B| 5080 63.50 83.90 127.00 LMI Montaje de'vm%ﬂm
M6x1.0 | M&125 | M8x1.25 | Mi0x1.5 W T
CMx]| 09556 | 011171 | 911171 | 0135127 VX N R
OPP OPP OPP OPP I O,,qf’;&,{g’@ Ao Motor
D| 17.46 25.40 34.93 44.45 i - el "”QT Lea) B
E| 224 28.6 35.1 41.4 D] ST KK
F| 1016 127.0 152.4 1778 T . 56— 5 R
G| 6350 66.68 98.43 104.78 | ) — ”()”
H[ 19.05 30.18 27.00 36.51 @7 R —
06.76 Thru | 06.76 Thru | ©8.33Thru | ©10.49 Thru A( 1 i ee=op 1111 |- Motor——| |--Motor—
Jixg| 011170 | 011170 | 013586 | 0182119 L j P I
Mex1.25 | Mex125 | MiOx15 | Mi2x1.75 ©.0) D— A
1910PP | 1910PP | 2540PP | 38.1OPP - — Eﬂ
K| 11430 138.13 177.80 228,60 ! — |
G
L| 508 63.5 76.2 88.9 o HH« = MM
112.70 11270 11270 112.70 Motor | G -
N| 305 432 54.6 67.3 \ | |8
P| 754 13.11 11.13 15.09 e e Il
R| 318 445 57.2 69.9 | Ty o Y L
s| 3175 41.28 41.28 53.98 _ - G A
Tomq| VOO | MBCLO | MBA.25 | Mi0ds OO | |
@ I127 I127 I-IGO I-]g-] | C&JDetaIIe,wstaencorte
u| 19.05 25.40 31.75 44.45 1B - Cen Jiop
V| 3810 44.45 69.85 69.85 IRml G EE=0D
W[ 8651 100.81 130.18 147.62 - — AN ,
X0[4x1| 6.0019.5 | 6.00795 | 8.0019.5 | 10.00112.7 ) — Cuerate J fondo
Y| 1441 163.1 206.6 249.0 ©—0—©
Bastidor del |-
motor 17 23 23 23 34 23 34
AA| 341 34.1 34.1 51.8 51.8 65.5 65.5
BBoo| 995 99.5 102.7 130.2 159.8 149.6 190.9
CCoo1:1| 669 66.9 73.2 96.1 106.6 108.3 129.9
CCoo 2:1 NA NA NA 95.3 105.9 108.9 129.0
DD| 286 28.6 35.0 51.8 51.8 65.5 65.5
EE| 127 12.7 12.7 20.0 20.0 24.13 24.13
FF [2x] | M4x0.776.3 | M4x0.776.3 | M4x0.776.3 | M6x1.038.6 | M6x1.018.6 | M8x1.25112.7 | M8x1.25112.7
GGoo | 421 421 421 57.9 72.8 80.9 80.9
HHoo NA NA NA 42.2 50.7 50.7 50.7
J| 183 18.3 18.3 36.0 36.0 45.4 454
KKoo 42 50.8 57.2 59.7 95.3 76.2 95.3
LLoo 47 63.2 63.2 64.8 83.3 66.8 60.5
MMoo | 573 57.3 57.3 63.5 96.3 65.5 108.0

Dimensiones en milimetros

www.tolomatic.com Tolomatic 1-763-478-8000
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GSA-HT ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

®

@

1€

DIMENSIONES

tolomatic.com/CAD Descargar 3D CAD
Utilice siempre el modelo sdlido CAD
para determinar las dimensiones criticas

24HT Medidas meétricas
A| 1969 | 254.0 | 254.0 | 254.0
B 57.2 69.9 69.9 69.9 GG+CARRERA
C| 889 127.0|127.0 | 127.0 o i+ CARRERA FF *
D| 349| 445]| 445| 445 L 1 L
F| 400 500[ 50.0] 50.0|  LMIMontaje delmotor [ "} & & [HL —
G 160.0 | 200.0 | 200.0 | 200.0 NOTA: La pla%asgelrﬂ_ramigti;s N N %:IJ MOTOR —|
J| 31 414 414] 414 US convencional (8} I !
K 3.8 3.8 3.8 3.8 4 y métricos (H) 0 R gBB EE
L | 1524 | 1778 | 177.8 | 177.8 hE s s
M| 270 365 365 365 i@ﬁ e . @iﬁ
N| 9841048 1048 | 104.8 - T '
P | 1778 | 2286 | 2286 | 2286 A 1l — Y
S| 508| 635| 635| 635 LTSS b | MOTOR = [~ MOOR—
T| 518] 856 655| 655 ole N S S
U| 86.1[ 856] 856 856 ® 1’ i @)
V| 390| 603| 460 460 PTH Ll s VARABLE
W | 200 241 241 241 e Ly .
Y| 413] 540 540 540 K
Z 69.9 69.9 69.9 69.9 4‘M0T0R E,H & Q Detalle, vista en corte
AA | 318| 445| 445| 445 Effen Qtop
cc| 111 151 151 151 , d 2
DD | 1302 | 147.6 | 147.6 | 147.6| HP Montaje del motor R 9%
= OPP
F 57.2 86.9 454 45.4 I © © i E H fuera de, Q fondo
GG | 258.4 | 320.9 | 277.4 | 250.2 - R
HH | 201.3 | 232.0 | 232.0 | 204.8 KK+ CARRERA W .
ul ool sl 3l u: e iry
LL | 50.7 | 59.16 | 50.7 | 50.7 Do ﬁj [ €> ]
g L1 [ 1061 [ 134.9 | 124.9 [ 124.9 N ) ° o
2:1]106.6 | 134.5 | 124.0 | 124.0 b 5 o
NN - 64| —| - \ > | o
PP | 162.4 | 193.7 [ 193.0 | 193.0 o Lo
aa | 96.3 | 111.1 ] 108.0 [ 108.0 NON PN - K%
24HT
E | 5/16-18 THRU, C'BORE DIA .44 | 3/8-16 THRU, C'BORE DIA 53 | 3/8-16 THRU, C'BORE DIA53 | 3/8-16 THRU, C'BORE DIA.53
X.28 DP OPP X.50 DP OPP X.50 DP OPP X.50 DP OPP
H | M8x1.25 THRU, C'BORE DIA 11.2 | M10x1.5 THRU, C'BORE DIA 13.5 | M10x1.5 THRU, C'BORE DIA 13.5 | M10x1.5 THRU, C'BORE DIA 13.5
X7.1DP OPP X 12.7 DP OPP X 12.7 DP OPP X 12.7 DP OPP
Q | M10x1.5X25.4DP, C'BOREDIA | M12x1.75X38.1 DP,C'BORE | M12x1.75X 38.1 DP,C'BORE | M12x1.75 X 38.1 DP, C'BORE
13.5 X 8.6 DP OPP DIA 18.2 X 11.9 DP OPP DIA 18.2 X 11.9 DP QPP DIA 18.2 X 11.9 DP OPP
R 12.00/12.03 X 12.7 DP 12.00/12.03 X 12.7 DP 12.00/12.03 X 12.7 DP 12.00/12.03 X 12.7 DP
X M6X1.0 X 9.0 DP M8X1.25 X 12.0 DP M8X1.25 X 12.0 DP M8X1.25 X 12.0 DP
BB M8X1.25 X 16.0 DP M10X1.5 X 19.1 DP M10X1.5 X 19.1 DP M10X1.5 X 19.1 DP
EE 7.99/8.01 X 9.5 DP 10.01/10.03 X 12.7 DP 10.01/10.03 X 12.7 DP 10.01/10.03 X 12.7 DP

Dimensiones en milimetros

www.tolomatic.com
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DIMENSIONES
GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO [ jmtic.com/GAD Descargar 30 GAD

" para determinar las dimensiones criticas
CKy CKS Collares de parada

1€

, , GUIAS ESTANDAR GUIAS SOBRE DIMENSIONADAS
Proporciona un mecanismo de parada

positiva cuando es necesario. Size L BO Size L BO
PN 10.31 | 28.58 Pl 171.13 | 33.35
11.13| 33.35 12.70| 38.10
I 12.70 | 38.10 I 12.70 | 44.45
12.70 | 44.45 12.70 | 52.40

Dimensiones en milimetros Dimensiones en milimetros
O @)
Motor |\
i
Tamario: 24, 32
RECOMENDACION DE RELUBRICACION:
Los requisitos de lubricacion de los actuadores eléctricos de- frecuencia u otras aplicaciones sometidas a grandes esfuerzos,
penden del ciclo de movimiento (velocidad, fuerza, ciclo de tra- el intervalo de relubricacion de estos actuadores variard y debera
bajo), el tipo de aplicacion, la temperatura ambiente, el entorno ser mas frecuente. En estas aplicaciones exigentes, se reco-
medioambiental y otros factores. mienda ejecutar al menos 5 movimientos de carrera completa
Para muchas aplicaciones de uso general, los actuadores de cada 5.000 ciclos de funcionamiento (o con mayor frecuencia si
® tornillo de bolas de Tolomatic suelen considerarse lubricados de es posible) para redistribuir la grasa dentro del actuador.

por vida, a menos que se especifique lo contrario, como en el
caso de los modelos de actuador equipados con una funcion de Vuelva a lubricar con grasa Tolomatic en el puerto de engrasado
relubricacion. Para los actuadores de tornillo de bolas o de ro- situado en el extremo del vastago
dillos equipados con una funcion de relubricacion, Tolomatic re-
comienda relubricar el actuador al menos una vez al afo o cada GSA4 GSA32

1.000.000 de ciclos, lo que ocurra primero, para maximizar la
vida Util. Para aplicaciones mas exigentes, como prensado, alta

| Cantidad.| 2.59+(0.010x §mm) | 48¢+(0.010x §mm)

§ = Longitud de la carrera (mm o in)

En algunas aplicaciones puede haber fugas de aceite por el engrasador. En
aplicaciones sensibles a la contaminacion, sustituya el engrasador por un tapon.

PUERTO DE ENGRASADO

Este sistema de relubricacion prolonga la
vida util del tornillo

Cémoda lubricacion sin desmontaje

Estandar con todos los actuadores GSA
opcion HT

La orientacion del puerto de engrasado no estd predefinida.
Se puede solicitar una orientacion personalizada como
modificacion del producto

www.tolomatic.com Tolomatic e20¢  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO
Sensores

Los productos RSA y GSA ofrecen una amplia gama de opciones de deteccion. Hay 12 opciones de
sensores: de laminas, PNP de estado sélido (alimentacion) o NPN de estado solido (desconexion);
normalmente abiertos 0 normalmente cerrados; con cables abiertos o de desconexion rapida.

Comunmente utilizados para el posicionamiento de final de carrera, estos sensores permiten la instalacion
en cualquier lugar a lo largo de toda la longitud del actuador. El iman interno es una caracteristica estandar.
Los sensores pueden instalarse sobre el terreno en cualquier momento.

Los sensores se utilizan para enviar sefiales digitales a PLC (controlador 16gico programable), TTL, circuito
CMOS u otro dispositivo controlador. Los conmutadores tienen proteccion contra inversion de polaridad.
Los cables QD de estado solido estan blindados; el blindaje debe terminarse en el extremo del conductor
volante.

Todos los conmutadores cumplen la normativa CE y RoHS. Los sensores cuentan con indicadores LED de
sefalizacion de color rojo 0 amarillo brillante; los sensores de estado solido también tienen indicadores LED
de alimentacion de color verde.

(=]
S .g’ :§ 2 S [y S
E| 88 | s S8 |88, |28z 2 5 | _s
S | 8 | B 8s | 8F£| 88T 5 < | 3%
B == g o 25 | S8 | EEZ £ g s E
S S S S5 a5<| 8o S S =2
[ S8 [ ,E | ¥ o8& o [ nsS
i3l 5m | SPST — Roo 1 o o0
normalmente
REED **10.0 | 100mA —  |3.0Vmax.| —
N[ | 5m SPST — Amarillo 5-110
Normalmente [—; AC/IDC
® B o | coorn |
PNP -
5m Verde Amarillo
(Sourcing) 14
" normalmente a
' \ Tol ic 81009088 °
abierto | i 158°F 50G/
9G
5m | NPN (Sinking) |  Verde Rojo [-10
normalmente a
ESTADO : - o | 70°C
. | |
SOLIDO o* | aberto NOAL I 0.3 | ., 20 mA 0.05 mA
3.0 100mA @ 2.0V max.
(SOLID : PNP Verd Amaril \VDC o\ max.
m erde marillo
STATE) (Sourcing)
.| Normalmente
e Cerrado DB N
5m NPN Verde Rojo
(Sinking)
Normalmente | S
* [ Tolomatic _ 810004
QD Cerrado e
*QD = Desconexién rapida Clasificacion de la caja IEC 529 IP67 (NEMA 6) CABLES: Grado robtico, cubierta de poliuretano resistente al aceite, aislamiento de PVC

A\ ""ADVERTENCIA: No supere la potencia nominal (vatios = tension x amperaje). Se produciran dafios permanentes en el sensor.

INSTALACION DE SENSORES

Coloque el soporte del interruptor en una de las cuatro ranuras que recorren la longitud del tubo extruido.

Tenga en cuenta que hay un recorte en el cabezal del actuador (RSA) 0 en el tubo (GSA) para permitir la
\ insercion del soporte. Inserte el interruptor con la palabra "Tolomatic" hacia arriba y deslicelo por debajo

del soporte. Coloque el soporte con el interruptor en la posicion exacta deseada y, a continuacion, fijelos
firmemente en su sitio apretando los dos tornillos de fijacion del soporte.

www.tolomatic.com Tolomatic e21e  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

ESQUEMAS ELECTRICOS Sensores
DE LENGUETA NORMALMENTE ABIERTO ESTADO SOLIDO NORMALMENTE ESTADO SOLIDO NORMALMENTE
RY & RK ABIERTO PNP ABIERTO NPN
MARRON TY
NORMALMENTE O & TKMAR ON
ABIERTO ~ |AZUL e O o+
; NORMALMENTE
o NE&“SQTLAM ENEE AL AB(ISEII:l'II'((:NI\g;N
MARROR (SOURCING)
NORMALMENTE © AZUL, -
ABIERTO  |AZULJ
REED « NORMALMENTE CERRADO ESTADO SOLIDO » NORMALMENTE CERRADO » PNP ESTADO SOLIDO » NORMALMENTE CERRADO * NPN
NY & NK PY & PK HY & HK
MARBON
NORMALMENTE e v MARRON
CERRADO  |AZUL, e ceal-e - O +
NORMALMENTE | NEGR NORMALMENTE [CARGA]
N O E——— CERRADO PNP CERRADO NPN |NERGQ SERIAL
MARRON. (SOURCING) (SINKING) <
NORMALMENTE [——O-1CARGA[-® + AZUL o
CERRADO  |AZUL, o -
CONECTOR MACHO QD (QUICK-DISCONNECT) CONECTOR HEMBRA
D (QUICK-DISCONNEC
BLACK INEGRO) () BLUE SLA(SK INEGRO] k
(SENAL) AZUL] NEGRO (+) BROWN
(+) BROWN (SENAL) [MARRON]
[MARR()N] (-) BLUE [AZUL]
DIMENSIONES DEL INTERRUPTOR DIEMENSIONES DE MONTAJE
_ . s . A >
@ g conexion directa Fﬁ R . B
PUNTO DE DETEGCION .
ESTADO SOUDO\ f PUNTO DE DETECCION REED
0.33 [8.4] <> @#4]
0.63[16.0]
<0.83 [21.1]
- 197.33 [6012] >|

K] - Interruptor QD (desconexion rapida)

M8x1
o ——
L 1.50 [38.2] ‘ \
'
® \S XN]
'>LE LA 12 0.68|1721013 | 33
ste tornillo fija el interruptor al SOPOre ypge | ci6: No APRIETE DEMASIADO LOS HERRAJES
\Este tornillo fija el soporte al actuador DEL INTERRUPTOR AL INSTALARLO 16 0.771196(011] 29
- 13.68 [347] - 24 11.06 a8
32 1311332
SR 0.06| 1.5
- - 50 1.87 | 47.5
M8x1 ‘1'26 3211 _ 64 [231 586
.95 [24.1]
e
0.35 i
o | ﬂ{ 3
0.28 [7]
- 197 [5000] -
Dimensiones indicadas en pulgadas [dimensiones entre paréntesis en milimetros].

www.tolomatic.com Tolomatic 1-763-478-8000
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RSA Actuadores Electricos Gon Vastago

Hoja de Aplicaciéon para Actuadores Eléctricos con Vastago

UTILICE EL SOFTWARE DE DIMENSIONAMIENTO Y SELECCION TOLOMATIC DISPONIBLE EN LINEA EN
www.tolomatic.com O LLAME A TOLOMATIC AL 1-800-328-2174. Le proporcionaremos toda la asistencia necesaria
para determinar el actuador adecuado para la aplicacion.

ORIENTACION DEL ACTUADOR
[J Horizontal [J Vertical — Motor Arriba J Inclinado [J Vertical- Motor Abajo

o

Angulo a: grados
REQUISITOS DEL ACTUADOR ENTORNO DE LA APLICACION
Longitud de Carrera: O pulgadas [ milimetros Temperatura Ambiente: _ [°FL°C
No. de Ciclos: [ por minuto [J por hora Descripcion del Entorno y Requisitos de Proteccion contra
L . . Ingreso:
¢Mantener posicion?: 1 requerido [ no requerido
Si es requerido:
[ después del movimiento [ durante pérdida de poder
Motor: [ Motor de terceros [J Motor Tolomatic
MOVIMIENTOS Y FUERZAS
Extension Retraccion
Distancia de Movimiento Lin O mm Distancia de Movimiento Lin O mm
Tiempo de Movimiento: segundos Tiempo de Movimiento: segundos
Velocidad Maxima: U in/fs OO mm/s Velocidad Maxima: U in/s OO mm/s
Pausa después del Movmiento: segundos Pausa después del Movmiento: segundos
Carga Fuerza
Carga: O b O kg Fuerza: Olbs OO N
Soportada por Actuador: % Direccion de la fuerza: [ En contra [J En favor
Prevencion de Momentos: [ Guiada/Soportada Direccion de la fuerza aplicada: (J F, (J F, (] F,
Centro de Gravedad de la Carga: Posicion de la fuerza aplicada:
Dx: Oin O mm Dx: Oin O mm
Dy: Uin T mm Dy: O in O mm
Dz: O in O mm D,: Oin O mm
Asignar a Movimientos: [J Extension [ Retraccion  Asignar a Movimientos: O Extension [ Retraccién
Wz lolom‘atlc clom/ask
2 Technical support
4 beforejand[after
4 purchase
Dz ™~ - :
e _ — Sizeit.tolomatic.com
Dy-~.-n d. | o for fast, accurate
F 2> DX actuator selection

www.tolomatic.com Tolomatic e23¢  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

Directrices de seleccion

1 ESTABLECER EL PERFIL DE MOVIMIENTO

A partir de la longitud de carrera de la aplicacion, el tiempo de

ciclo deseado, las cargas y las fuerzas, establezca los detalles
del perfil de movimiento, incluida la velocidad lineal y el empuje en
cada uno de sus segmentos.

SELECCIONE EL TIPO DE ACTUADOR
Si hay cargas laterales (radiales), seleccione GSA.

Y TIPO DE TORNILLO

En funcion de las velocidades y el empuje requeridos, seleccione
el tamafio del actuador, el tipo y el paso del tornillo.

4VERIFICAR LA VELOCIDAD CRITICA DEL

3SELECCIONE EL TAMANO DEL ACTUADOR

TORNILLO

Verifique que la velocidad lineal pico de la aplicacion no supere
el valor de velocidad critica para el tamafio y el paso del tornillo selec-
cionado.

VERIFICAR EL PANDEO AXIAL
RESISTENCIA DEL TORNILLO

Verifique que el empuje maximo no supere la fuerza de pandeo
critica para el tamafio del tornillo seleccionado.

COMPARAR LOS PARAMETROS PICO DE

LA APLICACION CON LA CAPACIDAD PICO

(REGION PICO) DEL ACTUADOR SELECCIONADO
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se seleccione un tornillo de rodillos, calcule el empuje maximo
y la velocidad maxima requeridos por la aplicacion y comparelos con
los graficos. La seleccion debe satisfacer los requisitos de pico de la
aplicacion.

CALCULAR EL INTERVALO DE LUBRICACION
(TORNILLO DE RODILLOS)

Cuando se selecciona un tornillo de rodillos, calcule el intervalo
de lubricacion recomendado. Consulte la pagina GSA_19 y las hojas
de piezas para obtener informacion completa sobre la lubricacion para
la opcion GSA24, GSA32, GSA50 y GSAG4 HT.

800NSIDERACIONES DE TEMPERATURA

Si la temperatura ambiente de la aplicacion se encuentra fuera
del rango permitido [tornillo de rodillo: 50° a 122°F (10° a 50°C),
todos los demas 40° a 130°F (4° a 54°C), péngase en contacto con
la fabrica. Tenga en cuenta que en aplicaciones agresivas en las que

www.tolomatic.com

Tolomatic

se utiliza el tornillo de rodillo, la temperatura exterior del cuerpo del
actuador puede aproximarse a los 82°C (180°F), por lo que debe de-
jarse una holgura adecuada para evitar el sobrecalentamiento de otros
componentes del sistema.

9ESTABLECER LOS REQUISITOS DE PAR TOTAL

Calcule la inercia total del sistema, el par maximo y el par medio
requerido del motor para superar la friccion interna, las fuerzas
externas y acelerar/desacelerar la carga.

SELECCIONE UN MOTOR Y UN
1 OCONTROLADOR

Utilice el valor de par total obtenido para seleccionar un mo-
tor y un dispositivo reductor (si es necesario). Compruebe que el valor
de par maximo es inferior a la curva de par maximo del motor y que el
valor de par continuo es inferior a la curva de par continuo del motor.
Verificar el margen de par minimo (15%). Verificar la coincidencia de
inercia. Seleccione un controlador.

SELECCIONAR UNA CONFIGURACION
1 1 MOTOR-ACTUADOR Y SENSORES SI ES
NECESARIO

Seleccione una configuracion de motor en linea o en paralelo inverso.
Seleccione las opciones de montaje y de extremo de varilla. Seleccione
los sensores de posicion (Si es necesario). Las 12 opciones de sensores
incluyen: reed, PNP o NPN de estado sdlido, todos normalmente abi-
ertos 0 normalmente cerrados, con cables flexibles o acopladores de
desconexion rapida.

@ Las directrices

anteriores son solo
de referencia. Utilice
el software de
dimensionamiento
en linea Tolomatic

sizeit.tolomatic.com

para una seleccion tolomatic.com/ask

para obtener los de actuadores rapida Asistencia técnica

mejores resultados. y precisa antes y después de
la compra

1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO
KITS DE SUSTITUCION OPCIONES GSA

I I
o | 2 | 6 | a4 | @ |
Collar de parada | 2312-1005 | 2317-1005 | 2334-1005 | 2332-1005 Collar de parada sobredimensionad | 2317-1005 | 2324-1005 | 2332-1005 | 2348-1005

Collar de parada de acero inoxidable | 2312-1056 | 2317-1056 | 2324-1056 | 2332-1056 Collar de parada sobredimensionado
(e acero inoxidable

2317-1056 | 2324-1056 | 2332-1056 | 2348-1056

% Los kits incluyen un collar y los elementos de fiacidn necesarios
SENSORES GSA
Para pedir un kit de interruptor, utilice el EJEMPLO: @@@@@@@@@

normal-| Tipo de

Codigo Conductor mente | sensor

codigo de configuracion del interruptor 2 os
precedido de SW'y el codigo del g = g '% 5m (197 in) e i
ero ce
actuador. (E) = RE [ Desconexion rapida |
\ \ << - -
El gjemplo corresponde a un interruptor de estado o= N 7] 5m (197 in) c
[ . . errado Reed
solido NPN, normalmente abierto, con acopladores K| || Desconexion rpida
de desconexion rapida. Cada kit de interruptor se completa con soporte, tornillo de fijacion, 5m (197 in)  IEstado sdiido
interruptor y cable QD de acoplamiento. Tenga en cuenta que el tamafio del soporte/ ME | | Desconexion rapida Adlerto. | ™pyp
interruptor es comun y puede utilizarse en cualquier tamafio de GSA. B m (1970 | - estao sl
A . . L KK Desconexion répida NPN
NOTA: Consulte las hojas de piezas para sustituir los sensores de los actuadores il 5 (197 1) o
‘ - 1U- . Cerrado | FS18¢0 SO0
fabricados antes del 5-10-2010 o8 B Do o PP
Kit de herramientas de tensado en paralelo inverso RSA 24HT / 32 todos | 50 all y 64 todos i 5m (197 in) Estado sdlido

Cerrado
pedido por nimero de pieza | 11240430 | 1132-9430 | 1150-9430 E[K || Desconexidn répida NPN

www.tolomatic.com Tolomatic e25¢  1-763-478-8000
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GSA ACTUADOR ELECTRICO CON VASTAGO GUIADO

PEDIDOS

ACTUADOR

RISI (5]l N[0z [STRI[8E] (RIPIL 5]

MODELO Y MONTAJE

GSA  Actuador eléctrico de varilla
guiada

12, 16, 24, 32

TUERCA/TORNILLO
N NUMERO DE
TAMARO | c6DIGO |  CODIGO
SN 07.02.05
12 |8 10
BN.BNL |08
SN 01.02.05
16 |52 10
BN.BNL 08
BZ 10
24 BNBNL 0205
B 10
32 [BNBNL 0205
BNM_ 20

MONTAJE DEL MOTOR

LMl Soporte de mator en linea

RP1 Relacion 1:1, montaje del motor
en paralelo inverso

RP2 Relacion 2:1, montaje del motor
en paralelo inverso

€3 RP2 no disponible en los
tamarios 120 16

[FIlFlel RS M[ET [KK2 MO

PAR ESTANDAR 0 ALTO

ST1 Par estandar
HT1* Opcion de alto par
*requiere motor con llave
€3 HT1 no disponible en los tamarios 12 6 16
NOTA: RN requiere siempre la opcidn HT1

LONGITUD DE LA CARRERA

SK____ Introduzca la longitud de
carrera deseada en pulgadas
decimales

SMt____ (Montaje métrico)
Introduzca la longitud de
carrera deseada en milimetros

+ La version métrica proporciona roscado métrico cabeza
de biela, montaje del actuador y pasadores

NOTA: Las roscas de montaje del actuador y las
fijaciones de montaje serdn en pulgadas o métricas,
dependiendo de como se indique la longitud de la
carrera.

SK=montaje en pulgadasg
SM= montaje métrico

o _CARRERA MAXIMA
GSA

in mm

12 ] 18 | 4572

16 | 24 | 6096

24 | 30 | 7620

32 | 36 | 9144

TAMA

No todos los codigos
§ enumerados son com-
patibles con todas las
opciones. Pongase en
contacto con Tolomatic
si tiene alguna duda.

www.tolomatic.com

LB Rodamientos lineales*
CB Soporte de material compuesto,
barras de tamafio estandar
COB Rodamientos compuestos,
barras sobredimensionadas
CBS Rodamientos compuestos,
barras de acero inoxidable de
tamafio estandar
GBSO  Soporte de material compuesto,
varillas de acero inoxidable
sobredimensionadas

€3 “Las barras guia de acero inoxidable
no estan disponibles con los
rodamientos lineales

CK Collar de parada de acero

CKS Collar de parada de acero
inoxidable

B NOTA: EI Collar de Parada correcto
se elegird automaticamente basdndose
en el rodamiento y la varilla guia
seleccionados previamente.

— [

O O

Entrega rapida
Construido
bajo pedido

Tolomatic

il

= o

o (S e}

= |= a |2
<| = |& S |8

o = 83 8| E |Ew
28 5 gazls| = 2=
=S| 2 838 S |25

. no |RY
Abi
2l bierto ——pK =

75) no [NY| R

= Cerrado —g—ryi 2 | =
°8 2
. n |TY|E &

PNP | Abierto ] I
o S TK| 3| &
9 :O-c
2 NN Apierto 2KV IS E) 8
D Sl KK%@% g
(e}

a n [PYlg °| o
E PNP| Cerrado s PK] =
L a

no |HY|&

NPN| Cerrado S THK
YM____ . Motor mount for non-Tolomatic

motor.
www.tolomatic.com

Los frenos montados en soportes de motor en
paralelo inverso (especialmente en actuadores
colocados verticalmente) no impediran el retroceso
del tornillo y la caida de la carga por gravedad en
caso de fallo de la banda dentada. Si se requiere
un freno en una aplicacién de seguridad critica, se
debe considerar un montaje de motor en linea con
un freno a prueba de fallos montado directamente
en el eje del actuador o una construccién especial
en paralelo inverso con engranaje o eje pasante.
Pdngase en contacto con Tolomatic para conocer
otras opciones de montaje del freno en paralelo
inverso.

Los reductores pueden utilizarse con soportes de
motor paralelos inversos RSA ST o GSA ST. Sin
embargo, el torque en la banda y los componentes
internos ST RP debe permanecer por debajo de
las capacidades del montaje para evitar el
deslizamiento de la correa o un fallo prematuro.
En caso necesario, péngase en contacto con
Tolomatic para obtener informacion adicional.

LUB Grasa, Comida/Droga
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